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บทคัดย่อ 

เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ได้เข้ามามีบทบาทในการ
วิเคราะห์ข้อมูลจ านวนมากแทนคนมากขึน้อีกท้ังมีความ
แม่นย าสูงในการประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวัน และ
การศึกษาวิจัยด้านปัญญาประดิษฐ์มีปริมาณมากขึ้นตาม 
ในการวิจัยนี ้ทีมวิจัยได้น าเสนอการประยุกต์ใช้โมเดล 
YOLOv5 มาใช้ในการฝึกอบรมชุดข้อมูลและวิเคราะห์
ข้อมูล โดยมี วัตถุประสงค์การวิจัยเพ่ือพัฒนาระบบ
ปัญญาประดิษฐ์ส าหรับการตรวจจับผู้ไม่สวมใส่หน้ากาก
อนามัยในจังหวัดจันทบุรี และมีวิธีการด าเนินการวิจัยมี
ขั้นตอน 5 ขั้นตอน ประกอบด้วย 1) การส ารวจพื้นท่ี
จัดเกบ็ข้อมูลในการวิจัย 2) การรวบรวมข้อมูลในการวิจัย 
3) การออกแบบและพัฒนาระบบ 4) การทดลองระบบ 
และ 5) การวิเคราะห์และสรุปผลการทดลองและแบ่งชุด
ข้อมูลออกสองส่วนคือชุดแรกใช้ในการฝึกอบรมและชุดท่ี
สองส าหรับการทดสอบผลการฝึกอบรม โดยมีขนาดภาพ
ท่ีได้ปรับขนาด 640x640 พิกเซล ซ่ึงในกลุ่มตัวอย่างท่ีใช้
ของระบบท่ีติดตั้งอุปกรณ์ไว้เพ่ือให้ง่ายต่อการตรวจจับทิศ
ทางการเดินได้ก าหนดระยะห่างไม่เกิน 5 เมตรและพื้นท่ี
ว่างให้เหมาะสมกับระยะความสูงของกล้องตรวจจับวิดีโอ
ท่ี  480 พิก เซล  และสอดคล้องกับความ เร็วในการ
ประมวลผลจากความสามารถในการประมวลผลท่ีมีอย่าง
จ ากัดจากวิดีโอท่ีใช้ในงานวิจัยและตรวจวัดประสิทธิภาพ
ของระบบหลังจากด าเนินการทดลองและประเมินผลการ
ตรวจจับพบว่าระบบมีความแม่นย าแบบเรียลไทม์ 96% 
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Abstract 
Artificial intelligence technology has played a 

role in analyzing large amounts of data instead of 

more people and has high accuracy in everyday life 

applications. And research on artificial intelligence 

is increasing accordingly. In this research, the 

research team presents the application of the 

YOLOv5 model used to train the dataset and analyze 

the data. The research objective is to develop an 

artificial intelligence system for detecting people 

who do not wear masks in Chanthaburi Province. 

There are 5 steps in the research process, consisting 

of 1) exploring the research storage area, 2) 

collecting research data, 3) designing and 

developing the system, 4) testing the system, and 5) 

analyzing. And summarized the experimental results 

and divided the data set into two parts, the first set 

was used for training and the second set was used 

for testing the training results. with an image size 

that has been resized to 640x640 pixels, in which the 

sample used of the system that is installed to make it 

easier to detect the direction of walking has a 

distance of no more than 5 meters and free space to 

suit the height The camera detects video at 480 



 

pixels and is consistent with the processing speed 

due to the limited processing capacity from the video 

used in research and measurement of system 

performance after conducting experiments and 

detection evaluations. The system has a real-time 

accuracy of 96%. 

Keyword: artificial intelligence, accuracy, model, 

efficiency, dataset. 

 

1. บทน า 
เทคโนโลยี ปัญญาประดิษฐ์ห รือ   AI ย่อมาจาก 

Artificial Intelligence เป็นโปรแกรมท่ีถูกเขียนสร้างขึ้ น 
ให้มีระดบัความสามารถใกลเ้คียงกบัมนุษยเ์ป็นเทคโนโลยี
ท่ีทนัสมยัท่ีสามารถแกปั้ญหาท่ีซับซอ้นเกินกว่าท่ีมนุษยจ์ะ
สามารถรับมือได ้โดยเฉพาะความสามารถในการคิดเองได ้
หรือท าเองได้ โปรแกรมจะพัฒนาให้มีความฉลาด มี
ความสามารถในการคิด วิเคราะห์ วางแผน และตดัสินใจ 
ในปัจจุบนัยงัพบว่าระบบ AI มีความส าคญัต่อธุรกิจ เช่น 
ใช้ในดา้นความปลอดภยั การตรวจจบัใบหน้าของบุคคล 
เพื่อเก็บเป็นหลักฐานข้อมูล ทางข้อมูลราชการต ารวจ 
ข้อมูลพนักงาน หรือแม้กระทั้ งตรวจจับ บันทึกข้อมูล
บุคคลอันตรายได้ทางทีมผู ้วิจัยจึงน าความส าคัญของ
เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์มาปรับใช้ในการพฒันาระบบ
โดยระบบจะท าหน้ าท่ีทดแทน เจ้าหน้ าท่ี ท่ี คอยยืน
ตรวจสอบคนท่ีไม่สวมใส่หน้ากากในจุดตรวจวดัอุณหภูมิ
หรือจุดคดักรองบุคคล จากนั้นเม่ือตรวจจบัพบคนไม่สวม
ใส่หน้ากากอนามยั ระบบจะส่งแจง้เตือนไปยงัเจา้หน้าท่ีท่ี
เก่ียวขอ้งหรือผูดู้แลระบบให้สามารถเรียกบุคคลดงักล่าว
ไปเตือนให้ใส่หน้ากากอนามัยได้ลดระยะสัมผสัใกล้ชิด
กลุ่มคนลงได้ วิธีการท่ีน าเสนอน้ีสามารถรวมเข้ากับจุด
สังเกตบนใบหน้าด้วยการมาส์กหน้าโดยใช้ Multi-Task 
Cascaded Convolutional Neural Network ซ่ึงเป็น วิธีการ
ตรวจจบัใบหนา้ท่ีแม่นย  าท่ีสุด (MTCNN) [1]  

เทคโนโลยีการตรวจหาวตัถุ (Object Detection) เป็น 
เทคนิคหน่ึงของเทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์ ท่ีใชก้บักลอ้ง
วงจรปิด สามารถค้นหาส่ิงของโดยใช้ AI มาวิเคราะห์
ข้อมูล จากการมองเห็นของคอมพิวเตอร์ (Computer 

Vision) และการประมวลผลภาพ (Image Processing) เพื่อ
ตรวจจับวตัถุท่ีอยู่ในรูปหรือวิดีโอ เช่น มนุษย ์สัตว ์และ
ส่ิงของ เป็นต้น ซ่ึงมีทั้งชุดขอ้มูลท่ีอยู่ในรูปแบบภาพน่ิง
หรือวิดีโอโดยมีตัวตรวจหาวัตถุ  (Object Detector) ท่ี
ส าคัญในโมเดล เช่น R-CNN (Regions with CNN) [5], 
SSD (Single Shot MultiBox Detector) และ YOLO (You 
Only Look Once) 

YOLOv5 เป็น เทคโนโลยีการตรวจจับวัตถุแบบ
เรียลไทมซ่ึ์งเป็นเทคนิคท่ีใชใ้นการตรวจจบัวตัถุจากกลอ้ง
วิดีโอโดย YOLO การตรวจจับวตัถุแบบเรียลไทม์ (Real 
Time) ท่ีใช้กนัอย่างแพร่หลายในปัจจุบนัซ่ึงเวอร์ชั่นใหม่
รุ่น ท่ี  5 น้ี เขียนด้วยนวัตกรรม PyTorch ซ่ึงข้อดีนั้ น มี
ความเร็วในการประมวลผลไดสู้งถึง 140 เฟรมต่อวินาที
โดยมีความแม่นย  าและมีขนาดเล็กกว่า YOLO v4 ถึง 90% 
ซ่ึงนั่นหมายความว่าจะสามารถน าไปฝังหรือประยุกต์กบั
อุปกรณ์ขนาดเลก็ไดดี้กว่า ดงันั้นงานวิจยัน้ีจึงไดเ้สนอการ
ใช้เทคโนโลยีตรวจหาวตัถุมาใช้กับปัญหาการตรวจจับ
หน้ากากอนามัย โดยใช้โมเดล YOLOv5 มาฝึกฝนชุด
ข้อมูลภาพถ่ายหน้ากากอนามัยส าหรับผู ้ท่ีสวมใส่เพื่อ
ตรวจหาผูไ้ม่สวมใส่หนา้กากอนามยัเขา้สู่พ้ืนท่ีท่ีเคร่งครัด 

 
2. วัตถุประสงค์ของการวิจัย 

เพื่อพฒันาระบบปัญญาประดิษฐ์ส าหรับการตรวจจบัผู ้
ไม่สวมใส่หนา้กากอนามยัในจงัหวดัจนัทบุรี 

 

3.  งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง  
 เทค นิ คส าห รับการตรวจห าวัตถุ แบบ เวลาจ ริง 
(Realtime Object Detection) ท่ีส าคญัเทคนิคท่ีไดรั้บความ
นิยมมาก YOLO เป็นเทคนิคในกลุ่มการตรวจหาวตัถุแบบ
ขั้ น ต อน เดี ยว  (One-Stage) [2] ใน งาน วิจัย ท่ี ใช้ ก าร
เปรียบเทียบความแม่นย  าระหว่าง YOLOv4 และ YOLOv3 
พบว่า YOLOv4 มีความแม่นย  าเฉล่ียมากขึ้นเม่ือเทียบกับ 
YOLOv3 ซ่ึงมีค่าเฉล่ียเท่ากับ 78.94% และ YOLOv4 มี
ความแม่นย  าเฉล่ียเท่ ากับ 93.51% ซ่ึงแสดงให้ เห็นว่า 
YOLOv4 มีค่าความแม่นย  าและความสามารถในการ
ตรวจจับวตัถุแบบเวลาจริงได้ผลสูง [3] ส าหรับงานวิจัย



 

วิธีการวิเคราะห์ภาพวิดีโอคนและสัมภาระส าหรับการ
ตรวจจับวตัถุท่ีปราศจากเจา้ของ และตรวจจบับุคคลท่ีมี 
การถือกระเป๋าประเภทต่าง ๆ เน่ืองจากเหตุการณ์วางทิ้ง
กระเป๋าเป็นเหตุการณ์ท่ีมีความเส่ียงและเกิดขึ้ นได้จริง
โดยเฉพาะพ้ืนท่ี สาธารณะท่ีต้องการเฝ้าระวงัเป็นพิเศษ 
เช่น สถานีรถไฟ สนามบิน หรือสถานท่ีส าคัญภายใน
อาคาร เป็นต้น การตรวจจับเพื่อระบุต าแหน่งคนและ
กระเป๋าใชวิ้ธีการเรียนรู้เชิงลึกท่ีถูกฝึกสอนดว้ยภาพจ านวน 
12,000 ภาพ ท่ีประกอบด้วยภาพคนและกระเป๋า เช่น 
กระเป๋าเป้ กระเป๋าถือ และกระเป๋าเดินทาง โดยในงานวิจยั
น้ีใช้แบบจ าลองชุดข้อมูลด้วยเทคนิคโมเดล YOLOv3 
ส าหรับการตรวจจบัวตัถุซ่ึงประมวลผลไดแ้บบเรียลไทม์ 
และมีประสิทธิภาพความถูกตอ้ง (Accuracy) ถึง 98% [4]  
 ราเมศวร์ และคณะ (2564). การตรวจจับการสวม
หน้ากากอนามัยโดยประยุกต์ใช้โครงข่ายประสาทเทียม
แบบเชิงลึกและโครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชัน
โดยมีการด าเนินงานของการวิจยับรรลุวตัถุประสงค์ท่ีได้
ก าหนดไว้คือ เพื่ อพัฒนาระบบตรวจจับการสวมใส่
หนา้กากภาพ การพฒันาระบบตรวจสอบการสวมหนา้กาก
อนามัยมีขั้นตอนการพฒันา 3 ขั้นตอน ประกอบด้วย 1) 
การเก็บรวบรวมข้อมูล 2) การสร้างแบบจ าลอง และ 3) 
การประยุกต์ใชแ้บบจ าลอง ทีมผูวิ้จยัไดเ้ก็บขอ้มูลใบหน้า
ภาพแบบสวมหน้ากาก 1,919 ภาพ และไม่สวมหน้ากาก 
1,916 ภาพ มีลวดลาย ก้มหน้า เอียงหน้า และส่ิงปกปิด 
อตัลกัษณ์บนใบหน้าทั้งหมด 3,835 ภาพ ใช้เคร่ืองมือคือ 
confusion matrix ท าให้ผลการวิจัยแบบ Per Frame จาก
การทดลองมีผลลพัธ์ของค่าความถูกตอ้งมากสุดอยู่ท่ีร้อย
ละ 97 และการทดลองแบบ Real Time ใช้เคร่ืองมือคือ 
Intersection over Union (IoU) ความถูกตอ้งอยูท่ี่ร้อยละ 98
และแบบค่าความถูกตอ้งแบบตามเหตุการณ์อยูท่ี่ร้อยละ 96 
ใช้ MobileNetV2 ร่วมกบักระบวนการโครงข่ายประสาท
เทียม ANN (Artificial Neuron Network) [5] 

 

3.  วิธีการด าเนินการวิจัย  
กระบวนการพฒันาระบบตรวจจบัผูไ้ม่สวมใส่หนา้กาก

อนามัยมีขั้นตอน 5 ขั้นตอน ประกอบด้วย 1) การส ารวจ

พ้ืนท่ีจดัเก็บขอ้มูลในการวิจยั 2) การรวบรวมขอ้มูลในการ
วิจยั 3) การออกแบบและพฒันาระบบ 4) การทดลองระบบ 
และ 5) การวิเคราะห์และสรุปผลการทดลอง    

3.1 วิธีการด าเนนิการวิจัย 
การส ารวจพ้ืนท่ีจัดเก็บขอ้มูลในการวิจัย การรวบรวม

ขอ้มูลในการวิจยั ไดเ้ลือกพ้ืนท่ีในเมืองจงัหวดัจนัทบุรีและ
เจาะจงพ้ืนท่ีท่ีผูค้นจะสัญจรไปมาจ านวนมากในแต่ละวนั 
และการออกแบบและพฒันาระบบจากนั้นผูวิ้จัยจึงได้น า
โม เดล YOLOv5 ดังกล่ าวมาประยุกต์ ใช้ในการรู้จ า  
ดงัขั้นตอนการด าเนินงานวิจยัในภาพท่ี 1  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 1: ขั้นตอนการด าเนินงานวิจยั 

จากขั้นตอนการด าเนินงานวิจัยในภาพท่ี 1 การเก็บ
รวบรวมชุดขอ้มูลประชากรในการสัญจรยงัพ้ืนท่ีท าการ
ทดลองระบบนั้นจะต้องได้รับการอนุญาตจากเจ้าของ
ข้อมูลก่อนด าเนินการดังนั้นทางทีมผูวิ้จยัจึงได้รวบรวม
ขอ้มูลท่ีเป็นชุดขอ้มูลตวัอย่างมาเพ่ือฝึกฝนขอ้มูลเบ้ืองตน้
ดังภาพท่ี 2 จากการรวบรวมข้อมูลภาพถ่ายจ านวนชุด
ข้อมูลฝึกจะถูกน าไปปรับขนาดภาพถ่ายท่ีจะใช้โดยมี

เร่ิมตน้ 

ส้ินสุด 

เก็บขอ้มูลภาพ 

ปรับขนาดรูปภาพ 

ก าหนดป้ายก ากบัภาพ 

แบ่งชุดขอ้มูลฝึกฝนและทดสอบ 

ฝึกฝนโมเดล และทดสอบโมเดล 



 

ขนาดภาพถ่ายเท่ากับ 640x640 พิกเซลเท่ากันทุกภาพ 
จากนั้ นท าป้ายก ากับรูปภาพ (Label) ดังภาพท่ี 3 เม่ือได้
ภาพมาแลว้ในกระบวนการต่อไปคือการท าป้ายโดยเป็น
ขั้นตอนของการก าหนดต าแหน่งและขนาดของวตัถุใน
ภาพ ขั้ นตอนน้ีจะใช้หน่วยความจ าหลักของเค ร่ือง
คอมพิวเตอร์ท่ีก าลงัด าเนินการและหน่วยประมวลผลกลาง
ท่ีสูง ซ่ึงอาจใชเ้วลานานในขั้นตอนน้ีดงัภาพตวัอยา่ง 

 

 

ภาพที่ 2: ตวัอยา่งภาพท่ีใชใ้นการฝึกฝน 

 

ภาพที่ 3: ตวัอยา่งภาพทดสอบการฝึกและท าป้ายขอ้มูล 

 การเขียนป้ายก ากบัในภาพท่ีจดัท าก าหนดต าแหน่ง
และขนาดดงัตวัอยา่งชุดค าส่ังดา้นล่างน้ี 
 

{ 

    "boxes": [ 

        { 

            "label": "maskblue2", 

            "x": "137.50", 

            "y": "159.38", 

            "width": "193.75", 

            "height": "268.75" 

        } 

    ], 

    "height": 432, 

    "key": "ajjo2.PNG", 

    "width": 288 

} 

4. ผลด าเนินการวิจัย  
การด าเนินการทดลองระบบได้ก าหนดขอบเขตของ

สภาวะแวดลอ้มเป็นบริเวณเฉพาะท่ีคนเดินผ่านเท่านั้นใน
การทดลองระบบ โดยเป็นการเดินแบบท่ีมีทิศทางการเดิน
ในแนวตั้งของวิดีโอ ในส่วนของระบบท่ีตั้งอุปกรณ์ไว้
เพื่อให้ง่ายต่อการตรวจจับทิศทางการเดินได้ก าหนด
ระยะห่างไม่เกิน 5 เมตรและพ้ืนท่ีว่างให้เหมาะสมกบัระยะ
ความสูงของกล้องตรวจจับ วิดีโอท่ี 480 พิกเซล และ
ส อด ค ล้ อ งกับ ค ว าม เร็ ว ใน ก ารป ร ะม วล ผ ล จ าก
ความสามารถในการประมวลผลท่ีมีอย่างจ ากดัจากวิดีโอท่ี
ใช้ในงานวิจัยมีความยาวทั้ งส้ินไม่เกิน 3 นาที ซ่ึงจาก
กระบวนการฝึกเป็นขั้นตอนท่ีตอ้งใชมุ้มภาพให้ไดค้รบทุก
มุมเพื่อความมีประสิทธิภาพในการตรวจจบั จึงไดผ้ลตาม
ภาพตวัอยา่งท่ี 4  

 

 
 

ภาพที่ 4: ตวัอยา่งภาพการตรวจจบัผูส้วมใส่หนา้กากอนามยั 



 

โดยมีบุคคลตัวอย่างเดินคนเดียวเพื่อตรวจสอบความ
แม่นย  าในระยะของการตรวจจบัวตัถุบุคคลและหน้ากาก
อนามยั และการเดินพร้อมกนั 2 คน ผลรวมจ านวนนบัคน 
30 คน และตรวจวดัประสิทธิภาพของระบบโดยแบ่งได้
ดงัน้ี ประสิทธิภาพดา้นความแม่นย  าในการนบัจ านวนโดย
เปรียบเทียบจ านวนบุคคลท่ีนับได้จากระบบกับจ านวน
บุคคลทั้ งหมดท่ี เดินจริงทั้ งหมด  อัลกอริทึม  YOLO 
ตรวจจับบุคคลจากวิดีโอท่ีบันทึกมาจากกล้องเว็บแคม 
(Webcam) โดยผลลัพธ์ของการตรวจจับมีลักษณะเป็น
ขอ้มูลชนิดของวตัถุและต าแหน่งของวตัถุ จากนั้นพิจารณา
เฉพาะวตัถุท่ีเป็นบุคคล โดยค านวณจากการเปล่ียนแปลง
ของต าแหน่งของจุดก่ึงกลางวตัถุ จากการค านวณจะไดทิ้ศ
ทางการเคล่ือนท่ีของวตัถุและเม่ือวตัถุเคล่ือนท่ีผา่น เม่ือน า
ขอ้มูลการทดลองมาวิเคราะห์ผลแสดงดงัตารางท่ี 1 โดยมี
การก าหนดการทดสอบจ านวน 10 คร้ัง ในแต่ละเหตุการณ์
ซ่ึงเหตุการณ์แรกทดสอบตรวจจบัผูไ้ม่สวมใส่แบบเด่ียว 
เม่ือได้ผลการทดลองแล้ว ให้ด าเนินการในเหตุการณ์
ตรวจจับผูส้วมใส่หน้ากากอนามัยเด่ียว เม่ือครบจ านวน
คร้ังท่ีได้ก าหนดให้ทดลองไม่สวมใส่หน้ากากอนามัยคู่ 
สวมใส่หนา้กากอนามยัคู่ และไม่สวมใส่หนา้กากอนามยัปนใน
กลุ่ม 
ตารางท่ี 1: การหาค่าความถูกตอ้งตามเหตุการณ์ตรวจจบัหนา้กาก
อนามยัแบบเรียลไทม์ 
เหตุการณ์

การ
ตรวจจับ
ของระบบ 

การทดสอบคร้ังที่  

ค่าเฉลี่ย
ความ
แม่นย า 
(%) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

ไม่สวมใส่
หนา้กาก
อนามยั
เด่ียว / / / / / / / / / / 100 
สวมใส่
หนา้กาก
อนามยั
เด่ียว / / / / / / / / / / 100 

 

 

 

ตารางท่ี 1: การหาค่าความถูกตอ้งตามเหตุการณ์ตรวจจบัหนา้กาก
อนามยัแบบเรียลไทม ์(ต่อ) 
เหตุการณ์

การ
ตรวจจับ
ของระบบ 

การทดสอบคร้ังที่ 

ค่าเฉลี่ย
ความ
แม่นย า 
(%) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

ไม่สวมใส่
หนา้กาก
อนามยัคู่ / / / / / / / x / / 90 
สวมใส่
หนา้กาก
อนามยัคู่ / / / / / / / / / / 100 
ไม่สวมใส่
หนา้กาก
อนามยัปน
ในกลุ่ม x / / / / / / / / / 90 

ค่าเฉลี่ยแบบเรียลไทม ์ 96 

 

5. สรุป  
จากการศึกษาขอ้มูลในตารางท่ี 1 พบว่าชุดขอ้มูลท่ีใช้

ประกอบดว้ยรูปภาพของคนท่ีมีหน้ากากและไม่มีหน้ากาก
ท่ีดึงมาจากเคร่ืองมือระบบมีการค านวณประสิทธิภาพของ
การตรวจจบัหน้ากากหลงัจากด าเนินการตรวจสอบความ
ถูกต้องแม่นย  า 96%โดยใช้เทคนิคโมเดล YOLOv5 แต่
เน่ืองจากความละเอียดของภาพเม่ือมีการปรับขนาดแล้ว
การก าหนดต าแหน่งจากระยะการตรวจจบัจึงน้อยกว่าการ
ใชเ้ทคนิคแบบ K-cross อลักอริธึมทั้งหมดให้ความแม่นย  า
สูงกว่า 90% โดย CNN นั้ น สูงท่ี สุดด้วยความแม่นย  า 
98.6% [6] แนวทางการพฒันาศึกษาต่อหากพบบุคคลท่ีไม่
สวมหน้ากาก เจา้หน้าท่ีท่ีเก่ียวขอ้งจะไดรั้บขอ้ความและ
ขอ้ความเสียงเตือนให้ "สวมหนา้กาก" ให้กบับุคคลนั้น ชุด
ขอ้มูลท่ีรวบรวมจากแหล่งต่างๆ ประกอบดว้ย ภาพบุคคล
ท่ีสวมหน้ากากและไม่สวมหน้ากาก ส่ิงน้ีจะใช้ในการ
ฝึกอบรมสถาปัตยกรรมการเรียนรู้เชิงลึก  [7] ในการ
ตรวจจบัหน้ากากโดยอตัโนมติั จ าเป็นตอ้งมีระบบกลอ้ง
วงจรปิดท่ีมีน ้ าหนักเบา คุ ้มค่า ทนทาน และระบบวิดีโอ
ตามเทคนิคอลักอลิทึมแบบ Convolution Neural Networks 
(CNN) ซ่ึงงานวิจยัน้ีน าเสนอระบบอตัโนมัติท่ีมีอุปกรณ์



 

น ้ าหนักเบา และประหยดัตน้ทุนส าหรับการตรวจจบัการ
จ าแนกประ เภท ใบหน้ าและหน้ าก าก โดยโม เดล 
MobileNetV2 ซ่ึงเป็นตัวตรวจจับแบบ single-shot (SSD) 
ท่ีใช้ตัวแยกประเภทแบบไบนารีถูกน ามาใช้ในระบบ
อัตโนมัติน้ีเคร่ืองตรวจจับใบหน้าและตัวแยกประเภท
หน้ากากแบบต่างๆ ตลอดจนความแตกต่างระหว่างรุ่น
เหล่าน้ีความแม่นย  า ใชเ้พ่ือประเมินความส าเร็จของระบบ
อัตโนมัติ สูงถึง 98%  และความแม่นย  า 95.85 %  [8] 
สอดคล้องกับงานวิจัยท่ีทดลองความแม่นย  าในการ
ฝึกอบรมสูงสุดได้รับในกรณีของ MTCNN ความแม่นย  า
ในการทดสอบสูงสุดคือ 98.6% [9] 

กติติกรรมประกาศ 

งานวิจัยน้ีส าเร็จได้ด้วยดีเน่ืองจากได้รับทุน
สนบัสนุนจากสถาบนัวิจยัและพฒันา มหาวิทยาลยัราชภฏั
ร าไพพรรณีท่ีไดส้นบัสนุนให้ทีมผูวิ้จยัในการให้ค  าแนะน า
การเก็บรวบรวมขอ้มูลและท าการวิจยัร่วมกับท้องถ่ินได้
เป็นอยา่งดี 

เอกสารอ้างองิ 

[1] M.N. Kavitha at el. “Face Mask Detection Using 

Deep Learning”. International Conference on 

Artificial Intelligence and Smart Energy (ICAIS). 

(2022). DOI: 10.1109/ICAIS53314.2022.9742825 

[2]  Zhu, X., Lyu, S., Wang, X., and Zhao, Q. (2021). 

TPH-YOLOv5: Improved YOLOv5 Based on 

Transformer Prediction Head for Object Detection on 

Drone-captured Scenarios. ArXiv, abs/2108.11539. 

[3] Redmon, J. and Farhadi, A. (2018). YOLOv3: An 

Incremental Improvement. IEEE Conference on 

Computer Visionand Pattern Recognition(CVPR-

2018), pp. 1-6. 

[4] ปฏิญญา ตนัฑวิวฒัน์ และคณะ. “การวิเคราะห์ภาพคนและ

สัมภาระส าหรับการตรวจจบัวตัถุท่ีปราศจากเจา้ของ”, 
Journal of Engineering and Digital Technology 

(JEDT), Vol.9 No.2, pp.49-60, 2021. 

 

[5]  ราเมศวร์ ดว้งรักษา และคณะ, “การตรวจจบัการสวมหนา้กาก

อนามัยโดยประยุกต์ใช้โครงข่ายประสาทเทียมแบบเชิงลึก  

และโครงข่ายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชัน” รายงานสืบ

เน่ืองจากการประชุมวิชาการระดับชาติ  ส าหรับนักศึกษา 

มหาวิทยาลัยราชภัฏก าแพงเพชร คร้ังท่ี 1, 22 กุมภาพันธ์ 

2564, หนา้ 671-680. 
[6] K. Anirudh at el, “Face Mask Detection Using 

Machine Learning”. International Students' 

Conference on Electrical, Electronics and Computer 

Science (SCEECS).IEEE, (2022). DOI: 

10.1109/SCEECS54111.2022.9740913 

[7] A. Mashyal at el, “Facial Mask Detection and Alert 

System”. International Conference on Intelligent 

Technologies (CONIT). IEEE. (2021). DOI: 

10.1109/CONIT51480.2021.9498278. 

[8] M. R. K. Sujon at el, "Real-time face mask detection 

for COVID-19 prevention". Annual Computing and 

Communication Workshop and Conference (CCWC). 

IEEE (2022). DOI: 

10.1109/CCWC54503.2022.9720764 

[9] R. Gorhekarat el, "A Survey on Covid-19 Face-Mask 

Detection Techniques". International Conference on 

Computing, Power and Communication 

Technologies (GUCON). IEEE. (2021). 

    DOI: 10.1109/GUCON50781.2021.9573738 

 


